Digital-Analog-Wandler DAG 5086 



Der programmierte DAC 5086 ist ein hochauflosender 16-Bit- 
Digital- Ana log-Wand ler, der aus einem 32poligen DIL-Her- 
metikgehause und einem dazugehorige nEPROM besteht. 
Beide Bauelemente ermoglichen durch modulare Zusammen- 
schaltung eine Pinanpassung zum DAC 1136 von Analog 
Devices, 

Der Wandler verfugt uber ei.nen Strom- und einen Spannungs- 
ausgang. Fur den jeweiligen Anwendungsfall konnen durch 
Wahl der AuBenbeschaltung (Brucken) Zwei digitale Ein- 
gangscodes (CB oder COB) gewahlt werden, „ 

Durch ein spezielles System geregelter Stromquellen in Ver- 
bindung mit hochstabilen Dunnschichtwiderstanden wird auf 
modernen Trimmanlagen eine Linearitat von ca. 15 Bit er- 
reicht. Mit Hilfe eines internen KorrekturWandlers mit einer 
minimalen Schrittweite von + 0,25 LSB von 16 Bit wird eine 
absolute bzw. differentielle Linearitat von 16 Bit garantiert. 
Diese Genauigkeit wird im Temperaturbereich von 15- • -35 °C 
eingehalten. Der Wandler arbeitet mit einer internen Refe- 
renzspannung von 10,0 Volt mit einem Temperaturkoeffizient 
von kleiner +5 ppm/K. Diese Referenzspannung kann auch 
fur externe Aufgaben genutzt werden. 

Der Wandler beinhaltet einen Prazisionsoperationsverstarker 
vom Typ B 0 87 fur die Strom-Spannungs-Wandlung. 

Die Ansteuerung des Feinkorrekturwandlers ubernimmt die 
im EPROM vom Typ U 2716 gespeicherte Software, die aber 
auch unabhangig von diesem Speicher durch einen externen 
Rechner bereitgestellt werden kann. Der Speicher beeinfluBt 
nicht das Temperaturdriftverhalten und die Einschwingzeit des 
Wandlers. 



LSB Digitale ingaenge 

16 15 14 13 12 11 10 9 0 7 6 



5 4 3 2 




LSB flSB Ucc3 Ucc2 Uout Rf -fimp lout COB Uref Ucpl Uref Gain Com. 

Korrektureing. +5V -15V in out +l5V in fldj. 



Bauform Hermetik DIL PDS 32/22,5 Pins vergoldet 



Pinbelegung des Hybridschaltkreises DAC 5086 

-Gehdusetyp“PDS-B2A22^5 — - - 



Pin 


Bedeutung 


Bemerkung 




1 


Bit 1 


Digitaleingang (MSB) 


2 15 


2 


Bit 2 


Digitaleingang 


2» 


14 


Bit 14 


Digitaleingang 


2 2 


15 


Bit 15 


Digitaleingang 


2' 


16 


Bit 16 


Digitaleingang (LSB) 


2° 


17 


Bit 18-K 


Korrektureingang (LSB) 


'/ 4 LSB v. 16 Bit 


18 


Bit 17-K 


Korrektureingang 


V 2 LSB v. 16 Bit 


19 


Bit 16-K 


Korrektureingang 


1 LSB v. 16 Bit 


20 


Bit 15-K 


Korrektureingang (MSB) 


2 LSB v. 16 Bit 


21 


Ucc3 


Betriebsspannung 3 


+ 5 V 


22 


Ucc2 


Betriebsspannung 2 


—15 V 


23 


Uout 


Verstarkerausgang (Spannungsausgang 






bei CB U und COB U) 





Pin Bedeutung Bemerkung 



24 


Rf 


Ruckfuhrwiderstand 5 kOhm 


25 


-Amp In 


invertierender Eingang des Ausgangs- 
verstarkers 


26 


lout 


Stromausgang bei CB 1 und COB 1, 
Offsetabgl. 


27 


COB 


Bipolarbetrieb 


28 


Uref out 


Referenzspannungsausgang -}- 1 0 V 


29 


Uccl 


Betriebsspannung 1 + 15 V 


30 


Uref in 


Referenzspannungseingang — {— 10V 


31 


Gain Adj. 


Full-Scale Abgleich 


32 


COM 


Masse (Bezugspkt. fur Ucc und Uout) 



Elektrische Parameter des programmierten 
DAC 5086 

(Hybridschaltkreis inch EPROM) 



Betriebsbedingungen 



KenngroBe 


Symbol 


min. 


typ. 


max. 


Einheit 


Betriebsspannungen 


Uccl 


14,25 


15,00 


15,75 


Volt 




— Ucc2 


14,25 


15,00 


15,75 


Volt 




Ucc3 


4,75 


5,00 


5,25 


Volt 


Eingangsspannungen 


UIL 


0 




0,8 


Volt 




UIH 


2, .4 




Ucc3 


Volt 


Betriebstemp.-Bereich 


Ta 1 


0 


23 


70 


°C 


Arbeitstemp.-Bereich 


Ta 2 


15 


23 


35 


°c 



Kennwerte 

Die Kennwerte gelten bei Uccl — — Ucc2 = 15 V+ 0,5 V, 
Ucc3 = 5 V +0,25 V, U IL = 0 V und U IH = Ucc3 so^vie der 
Umgebungstemperatur von 23 °C + 2 K. 

KenngroBe Symbol min. typ max. Einheit 


Auflosung 




16 (18) 


Bit 


absolute 

Linearitat 


—0,5 


+0,5 


LSB 


differentielle 

Linearitat 


—0,5 


+0,5 


LSB 


Linearitatsfehler 


—0,0008 


+0,0008 


% FSR 


Bipolaritat (COB) 


— 1 


+ 1 


mV 


Monotonie bei 
Ta = 15- ■ • 35 °C 


17 


Bit 


Drift im Umgebungstemperaturbereich Ta 2 = 15- - 


•35 °C 


Gaindrift 1 ) 


—0,0005 


+0,0005 


% FSR/K 


Offsetdrift (CB U) 


—0,0002 


+0,0002 


°/o FSR/K 


- Fs-Drift (COBU) 1 ) 


—0,0005 


+0,0005 


°/o FSR/K 


Drift der d iff . 
Linearitat 


—0,00007 


+0,00007 


% FSR/K 


Drift der abs. 
Linearitat 


—0,00007 


+0,00007 


% FSR/K 


Umsetzzeit am Spannungsausgang auf +0,0008 % FSR (16 Bit) 


bei vollem 
Hub (— Fs 

+Fs) tsu 




150 


(IS 


beimTeilhub 2 ) tsu 




50 


[JLS 


slew rate SR 


8 15 




V/ixs 


’) Auf3er Referenzdrift 

2 ) Anderung des Eingangscodes von LHHLH . . . H 


auf HLLHL . 


. . L 



(1/8 FSR) 



8 





KenngroBe Symbol min. 



typ max. 



Einheit 



Referenz- 

spannung Uref 9,97 

Drift Uref(T) —50 

Laststrom 
fur externe 
Anwendung Iref 


10,00 


10,03 

+50 

1 


V 

[xV/K 

mA 


Thermische 








Einlaufzeit 


10 




min 


Stromaufnahme (Hybridschaltkreis) 








Iccl 


12 


18 


mA 


—lcc2 


44 


50 


mA 


lcc3 


16 


20 


mA 


Betriebsspannungsabhdngigkeit 








Bipolar Offset PSS (— Fs) 








Uccl = 








14,5- • -15,5 V 








(Ucc2 = — 15 V, —0,001 




+0,001 


% FSR/ 


Ucc3 = 5 V) 






% Uccl 


Ucc2 = —15,5 








14,5 V 








(Uccl = 15 V, —0,001 




+0,001 


°/o FSR/ 


Ucc3 — 5 V) 






% Ucc2 


Ucc3 = —0,0005 




+0,0005 


% FSR/ 


4,75- • -5,25 V 






% Ucc3 


Full Scale PSS (+Fs) 








Uccl = 








14,5- • -15,5 V 








(Ucc2 — —15 V, —0,005 




+0,005 


% FSR/ 


Ucc3 = 5 V) 






% Uccl 


Ucc2 = —15,5 








14,5 V 








(Uccl = 15 V, —0,005 




+0,005 


% FSR/ 


Ucc3 = 5 V) 






% Ucc2 


Ucc3 = —0,0005 




+0,0005 


% FSR/ 


4,75- • -5,25 V 






% Ucc3 


Eingangsstrome (U IL = 0 V, U IH 


= Ucc3) 




-1 IL 


25 


100 


p,A 


1 IH 




50 


nA 


Betriebsarten 








Betriebsar.t/ Ausgang 


Brucken 




Abkijrzung 








Complementary Bipolar Offset Binary 






COB U + 5 V (pin 23) 


23- 


24, 25-26- 


-27, 28-30 


COB 1 + 1 mA (pin 26) 




26- 


-27, 28-30 


Complementary Binary 








CB U 0 •• • 10 V (pin 23) 


23- 


■24, 25-26, 


28-30 


CBI 0 2 mA (pin 26) 






28-30 




Betriebs- digitale Eingange Einstellwerte Reihenfolge 

art MSB LSB der Regler 



COBU 


HHHH . , 


4 

.HHHH 


—5,00000 V ' 


1. 


Offset 




LLLL .. 


.LLLL 


+4,99985 V 


2. 


Fs 


CB U 


HHHH.. 


.HHHH 


0,00000 V 


1. 


Offset 




LLLL .. 


..LLLL 


9,99985 V 


2. 


Fs 


COBI 


HHHH. 


..HHHH 


+ 1,00000 mA 


1. 


Offset 




LLLL . 


..LLLL 


—0,99997 mA 


2. 


Fs 


CB 1 


HHHH . 


. . HHHH 


0,00000 mA 


1. 


Offset 




LLLL . 


..LLLL 


—1,99997 mA 


2. 


Fs 



KWH Erz.-Nr. : 4587.8-2279.31 



Bauform 

Hermetisches Metall-Glas-Gehause PDS 32/22.5 



44.5 









i 


16 




32 


17 


in 

ai 

C\J 



V l 







N 










“1 

i 


j 


Tnrnr 

, 2.5 


mm 

0 0.45 






7 

* *. 5 _J 


15 * 2.5 


- 37.5 i 









Abbildungen und Werte gelten nur bedingt als Unterlagen fur Bestellun- 

gen. Rechtsverbindlich ist jeweils die Auftragsbestatigung. Anderungen (MaBe in mm) 

vorbehalten. 



9 





